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GS 2. — 2. kolokvij (A) (2006./2007.)

Nacrtajte momentni dijagram. o
ET = 150000 kNm?
a; =105 K ts 2
ts =10°C

3,0 / 5,0

Objasnite mehanicko znacenje koeficijenata k1, k23, k3 1 k52 u matrici krutosti Stapa
u op¢oj metodi pomaka. Indeksi pomaka i sila prikazani su na slici.
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Nabrojite nepoznanice za proracun prikazanoga sistema inzenjerskom metodom po-
maka. Skicirajte plan(ove) pomaka ili dijagram(e) projekcija pomaka.
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GS 2. — 2. kolokvij (B) (2006./2007.)

1. (15) Nabrojite nepoznanice za proracun prikazanoga sistema inzenjerskom metodom po-
maka. Skicirajte plan(ove) pomaka ili dijagram(e) projekcija pomaka.
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2. (20) Izracunajte vertikalni pomak tocke B. S M ’3 _
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3. (15) Objasnite mehanicko znacenje koeficijenata ky 1, ka2, k32 1 kg3 u matrici krutosti stapa
u op¢oj metodi pomaka. Indeksi pomaka i sila prikazani su na slici.

~ 6=
1 lj Jl 4
2 5
4. (30) Nacrtajte momentni dijagram. S
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GS 2. — 2. kolokvij (C) (2006./2007.)

1. (20) Koji su od prikazanih sistema potpuno, a koji samo djelomice rjesivi inzenjerskom me-
todom pomaka? (To jest, u kojim se sistemima sve uzduzne sile mogu izra¢unati uz
pretpostavke te metode, a u kojima ne?)
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2. (25) Nacrtajte momentni dijagram. PN
EI = 150000 kNm?
- o
(Sh =2mm <
| 3,0 ‘ 5,0 ‘
[ [ |
3. (25) Nacrtajte momentni dijagram. Provedite deformacijsku kontrolu.
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4. (10) Nabrojite nepoznanice za prora¢un prika- @ @W

zanoga sistema inzenjerskom metodom po-
maka. Skicirajte plan(ove) pomaka ili di-
jagram(e) projekcija pomaka.




GS 2. — 2. kolokvij (D) (2006./2007.)

1. (25) Nacrtajte momentni dijagram. Provedite deformacijsku kontrolu.
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2. (10) Nabrojite nepoznanice za proracun prika- ® @IE
zanoga sistema inzenjerskom metodom po-
maka. Skicirajte plan(ove) pomaka ili di-
jagram(e) projekcija pomaka.

3. (25) Nacrtajte momentni dijagram. = 5

ET = 150000 kNm?

4,0

9, = 2mm

5,0

4. (20) Koji su od prikazanih sistema potpuno, a koji samo djelomice rjesivi inzenjerskom me-
todom pomaka? (To jest, u kojim se sistemima sve uzduzne sile mogu izrac¢unati uz
pretpostavke te metode, a u kojima ne?)
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